Bau eines 2020
IR MOde"aUtos mit Modulausschreibung
4 B o CAD und ArdUino Zeitraum: AB

VW schickt computergesteuerte Autos auf Testfahrt durch Hamburg. Der Wolfsburger Konzern
testet erstmals automatisiertes Fahren in einer Grof3stadt. Zeit, 3. April 2019

Ist der Autopilot von Tesla fehlerhaft und kann einen Unfall verschulden? Das muss ein Gericht in
Kalifornien kléren. Die Angehdérigen des verungliickten Fahrers klagen. Zeit, 2. Mai 2019

Die Entwicklung der optimalen Technologie flr autonomes Fahren hat eine grof3e Bedeutung in
der Automobilindustrie. Es gibt jedoch noch einige gesellschaftliche Streitpunkte, die geklart, und
technische Probleme, die gelést werden mussen.

In diesem Modul wirst du dich mit einigen dieser Probleme auseinandersetzen: Du wirst in einer
Gruppe ein Modellauto samt ansteuerbaren Motoren und
Sensoren bauen. Das Modellauto wird zuerst mit
geeigneter CAD Software am PC geplant. Die Einzelteile
werden dann mit einem 3D-Drucker oder einer CNC Frase
angefertigt. AnschlieBend werden die Motoren und
Sensoren mit einem Arduino oder Raspberry Pi (Python)
programmiert, sodass das Auto selbstédndig Hindernisse
erkennen und umfahren oder sonstige Aufgaben ausfihren
kann.

CAD Software- oder Programmiervorkenntnisse sind hilfreich, aber nicht notwendig.

Termine: Projektleiter:
Donnerstag: 06.02; 13.02; 20.02; 05.03 o Dr. Patrick Heil, Kursleiter Mannheim

_ _ heil@hector-seminar.de
Samstag: 14.03; 28.03 e Michael Fix, Kursleiter Mannheim
Donnerstag: 23.04. fix@hector-seminar.de

Samstag: 09.05.

Donnerstag: 28.05; 18.06. Die Modulsitzungen finden am Hélderlin
donnerstags jeweils von 15:00 Uhr — 17:30 Uhr Gymnasium in Heidelberg statt.

samstags jeweils von 9:00 Uhr — 13:00 Uhr ) .
Teilnehmerzahl: maximal 20

Eine regelmaRige Teilnahme an allen
Terminen wird erwartet.
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